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PINZE FNo)Nuih/3 FACILE DA USARE:

® Programmazione semplice con corsa, velocita
e forza regolabili

e Interfaccia unificata per tutte le pinze
® Programmazione diretta dal dispositivo del cobot

ALTAMENTE ADATTABILE:

e Dita personalizzabili per una presa ottimale degli oggetti
¢ Configurazione a doppia pinza per ridurre il tempo ciclo
e Supporta prese avvolgenti e a pinza

RAPIDO DA IMPLEMENTARE:

e Integrazione plug & play

¢ Design sicuro, ergonomico ed economico
* Pronto per la produzione fin da subito

PRESTAZIONI AFFIDABILI:

® Hardware resistente e collaudato
e Elevata forza di presa e capacita di carico
e Rilevamento del pezzo integrato per confermare la presa

SPECIFICHE 2F-85 2F-140

Corsa (regolabile) @ 85 mm @ 140 mm

Forza di presa (regolabile) 20-235N 10-125N
Carico utile di presa a forma 5 kg 2.5 kg
y Carico utile con presa a frizione 5 kg 2.5 kg
ZF— Massa della pinza 0.9 kg 1kg

Risoluzione della posizione
(punta del dito)

Velocita di chiusura (regolabile) 20 - 150 mm/s 30 - 250 mm/s
Protocollo di comunicazione Modbus RTU (RS-485)
1 P4

Grado di protezione (IP) IP40

* Tutte le specifiche fornite sono come riferimento. Consultare il manuale utente su

0.4 mm 0.6 mm

Asservimento Assemb|aggio Seleziona support.robotig.com per le specifiche ufficiali.
macchine e Posa
COSA SUCCEDE DOPO?

Le pinze 2F-85 e 2F-140 sono Plug & Play
con i seguenti marchi di cobot:

[ITUNIVERSAL Accedi alle specifiche delle pinze
D;];[;;” I;Arnh;{t(;:: adattive su support.robotiq.com Inserisci qui le tue
Parla con il team di vendita di Robotiq: informatzioni di contatto
"M TECHMAN ROBOT iss@robotig.com | 1-888-ROBOTIQ

Le nostre pinze funzionano anche con tutti i robot
tramite protocolli di comunicazione industriale.
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